Wykonanie remontu nawierzchni bitumicznej
drogi gminnej we wsi Ostoja przy zastosowaniu mieszanki
mineralno-emulsyijnej typu Slurry Seal

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST -00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej 8 wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi olx@wjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumenefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

Zaleca st wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogaclewodzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspolne dla robot
objetych ogdlinymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione popej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny gzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3 Dtugas¢ mostu - odlegiet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk odlegtaé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudigb postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi uydzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonachu
pojazdow obstugapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.4.6Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarae okolicznaci zachodacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbio robot, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pogdey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenovd dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua



1.4.11 Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyncelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksiagzka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w ksizce obmiarow

podlegag potwierdzeniu przez ayniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci
materiatdbw oraz robot.

1.4.18 Materiaty - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimnegniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgttych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigegdaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikOw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstwg scieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gdga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢z nawierzchni staca do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagzpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podtaa.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymazraeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

I) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedosgtej sk do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowatpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.



1.4.24 Odpowiednia (bliska) zgod&é- zgodna¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przecjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z iy urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy #eoréwnie
obejmowd& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adza chrongcych ludzi i
srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazadw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchiido gkbokasci
przemarzania.

1.4.28.Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paalfolezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu unalbiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Ilayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji rob6t lub
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentac;i
projektowej.

1.4.31 Przedstwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqaania drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametgeometrycznych trasy w planie i
przekroju podhlanym) istniepcego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetjmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakeavowek zwierat dzikozyjacych lub uradzer technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzgzlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozévsktada sie z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizykomor.

1.4.37 Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \lzh@go.

1.4.38.Rozpktosc teoretyczna - odlegié micdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfo miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi podinej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajow ruchu oraz szefdkahodnikdw mierzona wietle poeczy mostowych
Z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.



1.4.41 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udg@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgra czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja
ruchu pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - e& przedstwziccia budowlanego, stanoyga odebng calcs¢
konstrukcyjr, lub technologicz, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizacy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochrarboudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych roboét, bezpiearstwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgod@ dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami lizyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgowiai®i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg 1 wspohzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw, dzienniddwy oraz
egzemplarz dokumentacji projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadhoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawieréd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegoOtowych warunkach umowy,zglasiniapcym podziat na
dokumentagj projektows:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowa dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kdd¥Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektows | ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkale&umenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych(,0gdéinych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsiwiadomé Inzyniera/Kierownika projektu,
ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fmie @ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabda zgodne z dokumentag]
projektowa i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Stda uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalney®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
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i elementéw budowli muszwykazywa& zgodndé¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mog przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nigda w petni zgodne z dokumentagrojektows
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem?”)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyaani

urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrdsvania realizacji kontraktu,zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdemn drogi i organem zadzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robo6tokvesie trwania budowy. W zateosci od
potrzeb i posfu robot projekt organizacji ruchu powiniencbya bigaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgiarozaciji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewnigc w ten sposob bezpiedmstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dziea i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpiecz@je lkgda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Ilayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychkiérych trec
bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie | przyjmuje gize jest
wiaczony w cer kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie nieva
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedaie utrzymywd tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroti#
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepizddw i maszyn pracigych przy
realizacji  robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje wsposOb uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Ilayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychkiérych trec
bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie | przyjmuje gize jest
wiaczony w cer kontraktowa.



1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki ma¢ na celu stosowanieegio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla 0os6b lub débr publicznych i innych, a wynidaych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniarioch przyczyn powstatych w napstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdaiojazdowych,

2) srodki ostraznaosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pazaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe).

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@sdnibiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pofhizda

Materiaty tatwopalne da skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami@rem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiatly, ktére w sposob trwaly sszkodliwe dla otoczenia, niegdn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigekszym od dopuszczalnego, osego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robét bda miaty aprobat technicza wydam przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zééi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyméa zgod: na uwycie tych materiatbw od wkaiwych organéw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiapcy.

1.5.8.0chrona wiasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronnstalacji na powierzchni ziemi i za wddzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdaloych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni $el@e oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzexr w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore mdpy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o

8



zamiarze rozpogzia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywdtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #yniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadwaz kgdzie z
nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkwa
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@n w ssiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych ponddzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomgri i dotyczcych korzystania z
wlasndgci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bhdzie stosowa sie do ustawowych ograniczenaciskOw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypzes@ia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezhdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#gm takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkow zostaty uswgte z terenu budowy. Pojazdy powogiig nadmierne
obciazenie osiowe nie dla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldsie terenu
budowy i Wykonawca drizie odpowiadat za naprawszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcagdbie przestrzega przepiséw dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetniapych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne
oraz sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamdwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochrenrobot i za wszelkie materialy | wdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bhdzie utrzymywdé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jejbelementy byly w
zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynega to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczktére a w jakikolwiek sposob zwzane z
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wykonywanymi robotami i &dzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tpcstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dazie w petlni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwihzanych z
wykonywaniem roboét i w sposob agly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawjajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postpowania, obcizenia i wydatki wynikie z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wiigjem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopegez Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy,
ktore speilni@ map materialy, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab
obowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegiania powotanych norm i
przepisdw o ile w warunkach kontraktu nie postammei inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy s paistwowe lub odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, mogyc
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego zatwierdzenia
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Rinice pomédzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musdy¢ doktadnie opisane przez Wykonawc przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrgge terenie budowy dola uwazane za
wlasngé¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika
projektu i postpowa zgodnie z jego poleceniami.zd w wyniku tych poleceé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, trynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu
z Zamawiagcym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wyseékdkwoty, o
ktOra nalezy zwiekszy¢ cere kontraktow.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewiduyjealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzyse.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavyystaniem jakichkolwiek
materialdbw przeznaczonych do robot, Wykonawca pstaed Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dadgez proponowanegozrodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rémnodpowiednie s$wiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegadta nie oznacza automatycznie wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdta w sposob gty spetniaj wymagania ST w czasie realizaciji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wigcicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatbw zezrodet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez
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Zamawiajcego i jest zobowgrzany dostarczay Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dgnierowi/Kierownikowi  projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez
siebie metod wydobycia i selekcji, uwzgtiniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organow
administracji pastwowej i samorgdowe.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jaka@ciowych
materiatdw pochodych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatdw, dzieawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatdbw miejscowych dola formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce kuhgwaciji
terenu po ukaczeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowvggdwykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umosiyba, ze uzyska na to piserarzgocd:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zl@one w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robét,zni
te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych amatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezAgniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robodt, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz sk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawgowiadomi layniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnieeplr tzyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jali bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadaymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowawgizaj materiatu nie nie by pézniej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydaa one uyte
do robadt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaeneachowaly swaj jakos¢ i wiasciwosci i
byty dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatGulabzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglow
miejscach zorganizowanych przez Wykonawczaakceptowanych przez ziyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodob stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
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materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli kzda
stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatdbw pod wzegllem jakdci.
W przypadku, gdy lynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyytworni,

musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniakgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych @zi
wytwaorni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproeenia inspekcji i badaw tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji rolagiakceptowanym przezzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach, spgiz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniabtryniera/ Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wihlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien dyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu  kopie  dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowa sprzt jak rowniez naprawig lub wymieni&g sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewlmazliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyliera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptapjzed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i narzdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostan przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewéigrowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaktiyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umay

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéw na @& i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkdéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogatficpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz
za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,ida zgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji rofy@tacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogsonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezew planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robdét zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nsnpe przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsungte
przez Wykonawg na wiasny koszt, z wafkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem btdu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy 8migi przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia roboét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaiciaza ich dokladn&t.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robot dola oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad& materialdw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw $wliadczenia z przeszioi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kbywykonywane przez Wykonawow
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakeéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liayniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jalon W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, aheosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robét gwarantagy wykonanie robot zgodnie z dokumensagirojektows, ST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizacgi wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenbdt,

— organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych

elementow robot,

— system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jalolm wykonywanych
robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumagthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie baad,

— sposob oraz formmgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany épagorne przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ukdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,
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— rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautia wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i procedgmpomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolraleimentow robdét,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagma¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t i jakéci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinmier/Kierownik projektu mee zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bade celu zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bkdzie przeprowadZa pomiary i badania materialbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tw@kneslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetmviykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane ugglzenia i sprgt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach dotycacych urazdzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedociagniccia te keda tak powane,
ze mog@ wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do robo6t badanych materiatéw i dépiue do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostansunete i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kbych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lbadeaterialbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik  projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udzialu w
pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pra®¥ykonawe do bada wykonywanych
przez Irkyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przeziyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatow, ktére budaatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostan przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich bada
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pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniteusk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nazez layniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminierpiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nanpie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika
projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada& (kopie) leda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrunnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania probek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poryskia, a Wykonawca i producent
materiatdbw powinien udziélimu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawe, poprzez mygdzy innymi swoje badaniacbzie ocenia zgodnd¢ materiatow i
robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnlgada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdw i prowadéi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt. zéd wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to kynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na whasnych
badaniach przy ocenie zgodob materiatdw i robot z dokumentacprojektows i ST. Maze
réwniez zleck, sam lub poprzez Wykonawic przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgszpowtérnych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&d z Kkryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmyjch oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngri z:
— Polsky Normg lub
— aprobai techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1
I ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badagda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmygawiazujacym Zamawiacego
i Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kibnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfioza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obhpwacymi
przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robat,
stanu bezpiecistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyctizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska s#iowego. Zapisy dula
czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i
harmonogramaéw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robét,

— przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyrzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnda¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgiab
przediazone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwsgt Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prgya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepumowy i nie ma uprawnfedo wydawania
polecé Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegsti
kazdego z elementdéw robot. Obmiary wykonanych robdeprowadza giw sposéb aigty w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw,
orzeczenia o jak@i materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiaijakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru roboét. Winny ldyudostpnione na kadezyczenie Irkyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagssbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstjace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwaaieniu Irzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robot i terminlamaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od wlazku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostampoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z €ztascia wymagam do celu miesicznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdélania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtasci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, okiosci beda wyliczone w
m? jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.
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Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadualzie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agtzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb aigty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezziyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a take w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi@ lzda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub e@bgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie 4 obmiarow. W razie braku miejsca szkice raday¢
dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiardw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie redjizulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bantwaania ogolnego pagiu
robot.

Odbioru robét dokonuje #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbioredzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpeojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru
czesciowego robo6t dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbrobot
dokonuje Irtynier/Kierownik projektu.

18



8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomem na pimie o
tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod
dnia potwierdzenia przez Agniera/Kierownika projektu zakaezenia robdt i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezomzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhlajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafiai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robot z dokumentagjrojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapa@a realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t aagkowych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiegayathganej dokumentacprojektows i ST
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa wartaé¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymafygrzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow& nastpujace
dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowekumentdw umowy i ew. uzupetnigge
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew.
PZJ,

7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow

zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodri#d 2 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przel@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiuiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap leda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzuneghcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytiotr zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbiéor pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiortestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednost
obmiarowa ustalora dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovpodstave ptatncci jest wart@é
(kwota) podana przez Wykonagws danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej lkdzie uwzgédnia
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, okédone dla tej roboty
w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowé:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- warta¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowaniaegdo wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w
ST obejmuje wszystkie warunki oktene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamma budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajech zmian i uzgodnie
wynikajacych z pos{pu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c)optaty/dziezawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowa i
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaajhu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

(a)usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2\r 89, poz. 414 z p@diejszymi
Zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-00.01

SCINANIE (PROFILOWANIE) | UZUPELNIANIE POBOCZY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSalwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych ze&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgemjaca podstaw opracowania stosowarako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanitealizacji robét na drogach powiatowych i
gminnych.

Zaleca st wykorzystanie ST przy zlecaniu rob6t na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych ze
scinaniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaagi
pojazdow, umieszczenia wdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza
pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00.00 , Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST-.00.00 ,Wymagania ogdlne”Ipkt
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude ST-
00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonaweca przyspujacy do wykonania robot okéenych w niniejszej ST powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterenmcjnarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcow,
— ptytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikdw na wogd
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4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogohke4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej ST, mma korzysta z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewomuatgr

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.09nMbania ogolne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomag topat lub sprztem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawdzi pobocza do kragdzi nawierzchni,
zgodnie z zalbonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeazny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy nakly wywiez¢ na odktad. Miejsce
odktadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzio
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc.

Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn®©sio
najmniej 0,98 maksymalnego zggczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodrisiN-B-
04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach nate je
uzupeiné¢ materiatlem o wigiwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty opah
wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywanecdzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2
do 3 cm, doprowadzido wilgotngci optymalnej, a nagbnie utazy¢é w nim warstw materiatu
uzupetniagcego w postaci mieszanek optymalnych. Wilgéénoptymalra i maksymall gestas¢
szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie utbone) warstwy materiatu uzupetriapgo naley prowadzé od kravedzi
poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj] spitu do zagszczania musi ky
zaakceptowany przez Apniera. Zagszczona powierzchnia powinnadsgdwna, posiadaspadek
poprzeczny zgodny z zaonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadéadow po
przegciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zagiszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powiniiynost co
najmniej 0,98 maksymalnego zmgczenia wediug normalnej préby Proctora, zgodnieNzB-
04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych
do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalngdskhieszanki.
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6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanoblicda

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. WyszczegOdlnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki 2 probki
uzupetniagcej

2 Wilgotn(_Jég’ optymalna mieszanki 2 probki
uzupetniajcej

3 | Wilgotnai¢ optymalna gruntu w 2 probki

scigtym poboczu

4 | Wskanik zag:szczenia na
scinanych lub uzupetnianych
poboczach

2razy nalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalnz_a egtotliwosé
pomiaréw

1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rowna¢ podiuzna co50m

3 | ROwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z
tolerancy £ 1%.

6.4.2.ROwWNG¢ poboczy

Nierowndaci podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,\Abamia ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00.00 ,Wgenéa ogdline” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 firobét obejmuie:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— $cigcie poboczy i zagszczenie podta,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupeta@ggo,
— roztozenie materiatu,
— zag:szczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowloty ziemne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-00.02

Naprawa (przez uszczelnienie) podinych i poprzecznych spkan nawierzchni
bitumicznych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z napragvpodiuznych i poprzecznych ggan nawierzchni bitumicznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podsiatosowan jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na gash gminnych i innych

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia naprawy clsg
nawierzchni bitumicznych wszystkich typow i rodaajéz wylaczeniem warstwscieralnych
wykonanych z zastosowaniem lepiszczy pochodzemlzokaemicznego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Rkniccie nawierzchni - utrata gytosci warstwyscieralnej lub warstwycieralnej i warstw
wiazacej lezacych wskutek wadliwego wykonania (np. spoiny rolrzlub wystpienia w
nawierzchni (tylko w warstwiescieralnej lub 4cznie z warstwami nej lezacymi) napezen
rozciagajacych wickszych od jej granicznej wytrzymaia na rozcaganie.

1.4.2 Peknigcie termiczne - utrata gytosci warstwy scieralnej, w postaci gknigcia o ksztalcie
przekroju poprzecznego zhtinego zazwyczaj do litery ,V”, 0 jego przebiegu giainiowym i
prostopadtym do osi jezdni dkniccie spowodowane jest skurczem termicznym mieszanek
mineralno-asfaltowych warstwégieralnej).

1.4.3. Rkniecie odbite - przeniesienie (przenikoie) do warstw powierzchniowycteknieé, ktére
wystapity wczesniej w podbudowie (wykonanej z materiatbw mineralmyzwihzanych spoiwami
hydraulicznymi). Eknigcie odbite zwykle ma przebieg krzywoliniowy i nigtdarny ksztatt w
przekroju prostopadiym do jego przebiegu.

1.4.4. Uszczelnienie gkan - sposob naprawy nawierzchni bitumicznej poleggna przywroceniu
szczelnéci warstwy scieralnej wzdta linii utworzonej przez gknigcie, a take na utwierdzeniu
ziarn kruszywa znajdagych st przy jego brzegach (kragziach isciankach).

1.4.5. Zalewa asfaltowa - specjalny materiat agfaft stosowany najgzciej na gogco, do
uszczelniania ¢gknie¢ i wypetniania (wyattych) szczelin, ktéry po wypetnieniu zachowuje petn
szczelné¢ i1 elastyczné¢ oraz nie ulega oderwaniu lub rozerwaniu w nanych temperaturach
osiaganych przez nawierzchnbitumiczra w okresie zimowym.

1.4.6. Gruntownik (primer) - roztwor grunsgly, skladajcy sk ze specjalnych substancji
nanoszonych na boczrieianki szczeliny (gknigcia) w celu zwgkszenia przyczepnoi zalewy
asfaltowej do tycKcianek.

1.4.7. Frezowaniegni¢¢ - poszerzanie istniggych gknig¢ warstwyscieralnej specjanfrezarly
(palcowa lub tarczowa) w celu uzyskania szczelipyomowychsciankach, o przekroju zltbnym

do prostoktnego, o szerokmi od 12 do 15 mm i gbokasci okoto 25 mm.

1.4.8. Lanca gacego powietrza - uadzenie umaliwiajace podgrzanie do temperatury od 150 do
2500C wgskiego strumienia spronego powietrza (0,4 do 0,6 MPa) wstood 2,5 do 4,0 m3/min.
stuzy do oczyszczania gkan z zanieczyszczei stabo zwizanych, z resatnawierzchni, ziaren,
wysuszenia szczeliny i nadtopienia lepiszcza spaggp ziarna mieszanki mineralno-asfaltowej na
sciankach i krawdziach gknigcia. Pozostate okékenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podami w ST-.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST-.00.00 ,Wymagania ogéine”Ipkt

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zalewa asfaltowa
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Do uszczelniania podiych i poprzecznych sgan, jak rownie niezwikzanych spoin roboczych
w warstwachscieralnych z mieszanek mineralno-asfaltowych, naktosowa zalewy asfaltowe
(najlepiej z dodatkiem odpowiednich polimerow teptastycznych np. typu kopolimeru SBS),
posiadajce bardzo dolarzdolng¢ wypetniania sgkan i szczelin, nisk sptywnaé w temperaturze
+600C, bardzo dobr przyczepné¢ do scianek, a take dobm rozcegliwos¢é w niskich
temperaturach. Zalewa asfaltowa powinna posiagsobat techniczm wydary przez uprawniom
jednostk. Zalewa asfaltowa powinna odpowigdavymaganiom okrdonym w aprobacie
technicznej, a w przypadku ich braku lub niepetnglehych, powinna méecharakterystyki zgodne
Z poniszymi wskazaniami:

1) zdoIng¢ wypetniania sgkan i szczelin (na catej wysokoi) b. dobra

2) temperatura mknienia PiK> 850C

3) sedymentacja w temperaturze wypetniania < 1% wag

4) sptywna¢ w temperaturze 600C po 5 godzinach mm

5) odporné¢ na dziatanie wysokiej temperatury (przyrost terapay meknienia PiK)< 100C

6) zmiany masy po wygrzewaniu w temperaturze 165@04z < 1% wag.

7) odporné¢ na uderzenia w niskich temperaturach wg badaribgik uformowanych w kule
ozigbionych do temperatury -200C i opuszczonych z wg&tk250 cm3 sp&rdd badanych 4 kul
nie powinny wykazywasladow uszkodze

8) penetracja (stiem) w temperaturze +250€130 j.Pen.

9) wydtwzenie wzgédne w temperaturze -200€15%

Poszczegolne partie i rodzaje zalewy powinng $ktadowane oddzielnie w pojemnikach i
zabezpieczone przed ulovoscia wymieszania i zanieczyszczenia.

2.3. Gruntownik

Gruntownik, zwekszapcy przyczepn&t zalewy asfaltowej décianek szczeliny, natgy stosowa
w przypadkach zaleconych przez producenta zalewyunt@wnik powinien odpowiada
wymaganiom okrdonym przez producenta zalewy oraz postaalarobat techniczi. Gruntownik
nalezy sktadow& w pojemnikach, w sposob zabezpieaegyj go przed zanieczyszczeniem, z
zachowaniem przepisOw przecivaoowych.

2.4. Materiaty do posypania zalewy

W celu szybkiego oddania do ruchu wykonanego u$ziezea, a w zwizku z tym zapobieenia
przyklejaniu st gorcej zalewy do opon samochodowych, ngl@osypé wierzch wypetnienia
(zalewe) suchym, drobnoziarnistym sypkim materiatem (nigzhbrylonym cementem wg PN-B-
19701 [2] lub suchy niezbrylom maczka kamienm wg PN-S-96504 [3]). Jeli istnieje potrzeba
uzyskania bardziej szorstkiej tekstury naprawiangghkan, to zamiast cementu lub ageki
kamiennej naley uzy¢ czystego i suchego piasku tamanego lub mieszamkingj granulowanej
wg PN-B-11112 [1]. Kruszywo do posypywania zalewy smczelinach ¢knigcia powinno
pochodzt z jednegazrodia dla catego wykonywanego zadania. Stosowangziwo powinno b
co najmniej klasy Il. Cement i gnzka kamienna do posypywania zalewy powinn§ sktadowane
w zamknetych, szczelnych workach lub pojemnikach i zabezmmee przed zanieczyszczeniem
oraz zawilgoceniem. Przechowywanie cementu powhyéazgodne z ustaleniami BN-88/6731-08
[4], a maczki kamiennej z PN-S- 96504 [3]. Kruszywo powinog sktadowane oddzielnie pod
wiatami zabezpieczagymi je przed zawilgoceniem i wymieszaniem z innynateriatami.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Frezarki

Do poszerzania istniggych waskich gkni¢¢ (< 6 mm) naley stosowa frezarki mechaniczne (z
frezami palcowymi lub tarczowymi), zapewnieg wykonanie poszeraegodnie z ich przebiegiem
o statej, dostosowanej do potrzekhgikasci (ok. 25 mm) i szerol&i (ok. 12 mm) o pionowych
sciankach bocznych.

3.3. Szczotki mechaniczne

Do czyszczenia poszerzonychekpie¢ nalery stosowdé szczotki mechaniczne (ngxzane
silnikiem) wyposaone w wirupce dyski, osrednicy 300 mm, ze splatanych drutéw stalowyeh (
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0,6 mm) i szerokei 10 lub 12 mm. Moc silnika nagzapacego szczotk powinna by wicksza od
10 kW.

3.4. Lance gayicego powietrza

Do czyszczenia i osuszeniackph 0 rozwartéci wickszej od 8 mm naky stosowa lance
goracego powietrza zasilane gponym powietrzem o énieniu od 0,4 do 0,6 MPa i wydajit
goracego powietrza o temperaturze od 150 do 2500C4eiitml 2,5 do 4,0 m3/mirZrédiem ciepta
podgrzewajcego spgzone powietrze jest palnik opalany ptynnym gazenpamsbutan.

3.5. Kotty do podgrzewania zalewy

Do podgrzewania zalewy nale stosowéa jedynie uradzenia (kotty) wyposane w pdredni
(olejowy) system ogrzewania i zapewn@@ chagte jej mieszanie mieszadlami mechanicznymi.
System ogrzewania powinien byyposaony w sprawny, termostatowany systensrpdniego
ogrzewania olejemZrodiem ciepta (automatycznie sterowanym) jest palpalany ptynnym
gazem (propan-butan) lub olejem opatowym.

3.6. Wtryskarki gruntownika

Do nanoszenia gruntownika na poszerzone frezaskzyszczone szczatknechanicza scianki
peknigcia (szczeliny), st specjalne wtryskarki, zapewrdiag réwnomierne pokryciécianek
cienka warstwy srodka zwekszapcego przyczeprio zalewy dascianek gknigcia.

Przy matym zakresie robot, gruntownik ana nanosi pedzlami.

3.7. Urzdzenia do wypetniania span zalewy

Przygotowane do wypetnianiaggania mog by¢ zalewane garca zalews asfaltova zalewarkami,
tj. mechanicznymi umdzeniami przesuwanymeceznie wzdhd zalewanej szczeliny. Ugdzenia te
moga posiada niewielkie zbiorniki (od 5 do 10 litréw kruszyway, ktorych zalane gkniccia &
natychmiast posypywane kruszywem. Przyyain zakresach robot nalestosowd specjalne kotty
0 pojemndci co najmniej 150 litrow(zalewy), wypog&ane w system automatycznego
podgrzewania i mieszania zalewy oraz w syste¥mi@niowego podawania gge] zalewy
wysokocknieniowym wezem i lan@ zalewajca do szczeliny. W dolnej g&ci lanca musi b§
wyposaona w odpowiedni zawoér reguhgly ilos¢ podawanej zalewy do koéwki wprowadzajcej
zalewe do szczeliny. System d&iieniowego podawania ggrej zalewy do lancy nie by
jednowezowy lub dwuwezowy. W okresie chtodow zalecaesstosowanie systemu dwesowego,
ktory jest ceézszy, ale nie dochodzi w nim do zastygania zalewharzajcego s¢ przy systemie
jednowezowym. Uradzenia zalewage stosowane do uszczelniania oczyszczonych, wysyech i
podgrzanych (a do nadtopienia asfaltu przy krasiziach gkniccia) lan@ goracego powietrza,
powinny by wyposaone w specjalne Kamowki w postaci skrzyneczki metalowej bez dna (
wysokasci okoto 50 mm, szerokoi 60, 80, 100 lub 120 mm i diugm okoto 200 mm). W tej
skrzyneczce naky utrzymywa staty (zblzony do gérnego) poziom ggrej zalewy (przez ggte
jej uzupetnianie w migrzuzycia) i przesuwéja (osiowo) wzdhi uszczelnionegoghkniccia. Jest to
tzw. metoda pasmowego uszczelniargkngec.

Przy matym zakresie uszczelfjezalew asfaltoa mozna nalewé recznie, przy pomocy np.
konewek. Urzdzenie zalewape, kczne lub mechaniczne, powinno zapswmdwnomierne
wypetnienie odpowiednio przygotowaneggkpigcia do poziomu powierzchni warstwgieralnej z
niewielkim meniskiem wkistym.

3.8. Uradzenia do posypywania zalewy materiatem sypkim

Najczstszym sposobem jest manualne posypywanie zalgryciic¢ drobnoziarnistym
materiatem sypkim. Przy stosowaniu mechanicznytdwarek prowadzonyclkecznie, ktére s
czgsto wyposaone w zbiorniczki z materialem wysypaym sk przez regulowanszczelir,
posypywanie nagpuje mechanicznie.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-.00.00 ,Wymagania ogOhke4.

4.2. Transport zalewy asfaltowe]

Zalewa powinna bytransportowana w dostarczanych metalowych pojeaahiKkhobokach —
wiadrach z pokryw, o pojemnéci 10, 20, 25 lub 30 litréw) z cienkiej (od 0,2 @¢8 mm)
talkowanej od wew4trz blachy, z zamkrciem (deklem - przykrywk) zabezpieczagym zalew
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przed zanieczyszczeniem, lub w odpowiednich szgzblworkach (10, 20 lub 30 litréw
pojemndci) z tworzywa syntetycznego, ktore rozpuszczanszalewie w trakcie jej podgrzewania
do temperatury roboczej nie wptywajna pogorszenie widaiwosci zalewy.

4.3. Transport gruntownika

Gruntownik powinien b§ transportowany w dostarczonych szczelnych pojeaatiKod 20 do 30
litrow), z tworzywa sztucznego lub z metalu. Ze \gdg na tatwopalng, gruntownik powinien
by¢ transportowany z zachowaniem przepiséw przechapmwych.

4.4. Transport materiatdw do posypywania zalewy

Cement nalgy przewozé¢ zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [4].

Maczke kamienn workowara mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem. Kruszywamaoprzewozi dowolnymisrodkami transportu,
w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmyateriatami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.00m&kania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki atmosferyczne w czasie wykonywaniatob

W czasie wykonywania robot zgzianych z napraavspekan, nie mog wyskpowa: opady
atmosferyczne, a temperatura powietrza w trakcigelyania spkan zalews bitumiczry nie
powinna by nizsza od +50C.

5.3. Podstawowe metody naprawiania (uszczelniapgdan

Rozr&nia sk nastpujace metody uszczelnianiagkan:

uszczelnianie pasmowe, polega na wypelnianiu gqca zalews przestrzeni mdzy
oczyszczonymi, podgrzanymi i nadtopionymi langoracego powietrzagciankami gkniccia, z
jednoczesnym uformowaniem nagkpicciem paska zalewy o grugm okoto 1,5 mm i szerokoi
zaleenej od stopnia degradacji nawierzchni przgkmeciu. Przy niesgkanych krawdziach
warstwyscieralnej obok pknigcia, wystarczy uformowanie pasma zalewy o szefckad 60 do 70
mm, z& przy widocznych wioskowatych, zapatzowanych pgknicciach obok zasadniczego
pekniccia, naley zwickszy szeroké¢ uszczelnigicego pasma nawet do 20 cm. Przygkszym
zdegradowaniu warstw bitumicznych wokdaikpiccia naley wyfrezowa uszkodzone fragmenty
nawierzchni specjalnymi frezarkami (o szeréowalca frezujcego 300, 350 lub 500 mm) i
odbudow& warstwe nowa mieszank mineralno-asfaltow o zblizonym skiadzie do skfadu i
wiasciwosci istniepcej warstwy scieralnej, a po jej zagzczeniu i ostygrciu wyfrezowa
szczeliny (szer. od 12 do 15 mm elgbkasci 25 mm) nad istniacym peknieciem i uszczelrdi je
metod, opisan nizej (5.3.b lub 5.3.c). Po uformowaniu paskaagej zalewy nalgy posypé& go
materiatem suchym, czystym drobnoziarnistym (ceerantmaczka kamienn, piaskiem tamanym
lub mieszank drobra granulowan o uziarnieniu od 1 do 2 mm). Nie powinng stosowa
kruszywa o uziarnieniu wkszym od 2 mm ze wzgllu na tworzenie siwidocznych nierowngzi
na jezdni (np. przy posypywaniu grysem o uziarmieod 1 do 3 mm gaqcej zalewy w
poprzecznych ¢knicciach, dodatkowe nieréwdc w kierunku podhanym, spowodowane
uszczelnianiem, wzrognz 1,5 mm do 3,0 mm). uszczelnianieclsam poszerzonych frezaak
Spckania o rozwartéci scianek mniejszej od 8 mm (a w przypadku odlégtopeknigé
poprzecznych mniejszej od 4 metrow przy rozwamitgicianek mniejszej od 6 mm), przed
wypetnieniem ich geaica zalews, nalezy poszerzy frezarky mechanicza do szerokéci co najmniej
12 mm, na gibokas¢ 25 mm. Poszerzonegkniccie naley dokladnie ocz§cic mechanicza
szczotly z wirujacym dyskiem z drutow stalowych, a ngstie (j&li wg zalecé producenta lub
aprobaty technicznej zachodzi taka potrzeba) zagwas gruntownikiem (roztworemérodka
zwickszapcego przyczeprié). Po odparowaniu rozpuszczalnika z gruntownikaetyalzala
szczelir gomca zalews do poziomu powierzchni warstwicieralnej, jgli roboty uszczelniaice
wykonywane s w porze letniej kiedy wyspuja wysokie temperatury. Przy temperaturach
nizszych, ale zawsze powgj +50C, nalgy pozostawé nad gknigciem menisk wkisty by
umazliwi ¢ wyciskanie zalewy, w porze gmego lata, do poziomu powierzchni warstéejeralnej.
metoda kombinowana, ktdra ma taki sam zakres stsawak metoda opisana w punkcie 5.3.b,
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lecz zamiast stosowania szczotek mechanicznych adgseczania poszerzonyclekpie¢ oraz
powlekania gruntownikiemicianek poszerzonegalhmiccia, stosuje silane gomcego powietrza,
ktGra czysci sic poszerzone gkniecie, podgrzewa i nadtapia asfalt z jegwanek i krawdzi, co
zapewnia bardzo daobprzyczepnéé zalewy doscianek i krawdzi peknigcia. Tak przygotowane
poszerzone¢kniccia & wypetniane metagpasmow, jak w pkt 5.3.a.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzySlkegrobaty techniczne na materiaty i
wymagane wyniki badamateriatow przeznaczonych do wykonania napravgka&pi przedstand

je Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot naky bad@& szerokéc¢ i gicbokai¢ oraz czysté& spkan po oczyszczeniu.
Wizualnie i dotykiem naley sprawdzt¢, czy oczyszczonécianki sgkania nie zawierajzadnych
niezwigzanych okruchoéw mieszanki mineralno-asfaltowejrreiruszywa, pytdw orazladéw
wilgoci, a take sladow i plam olejowych. Jeli wysipuja jakiekolwiek slady wilgoci naley je
usura¢ lan@m gormcego powietrza. Plamy olejowe naje wytrawic odpowiednimi
rozpuszczalnikami. Zeli scianki oczyszczonegocgkniccia © pokrywane gruntownikiem nalg
sprawdz¢ dotykiem czy naniesiona warstewkiadka zwekszapcego przyczeprsé nie zawiera
nieodparowanych @stek rozpuszczalnika (zagruntowateianki przy pocieraniu palcem nie
powinny wykazywdé objawOw s$cierania gruntownika). Natg stale sprawdzamakroskopowo
barwe i konsystengj zalewy oraz wskazania czujnikdw temperatury zaleaigju grzewczego. W
razie jakichkolwiek wtpliwosci nalezy pobra& do dwdch jednolitrowych, czystych metalowych
puszek (z przykrywkami) probki zalewy i dostarézje wraz z kop $swiadectwa badania
(producenta) do wkaiwego laboratorium celem wykonania badantrolnych. Po zalaniuggnie¢
nalezy wizualnie sprawdzi prawidtowac¢ ich wypetnienia zalew Jezeli goraca zalewg posypano
materiatem drobnoziarnistym, to nayesprawdzé makroskopowo czy materiat ten rOwnomiernie
pokrywa zalaa powierzchng spekania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00 ,Wgan& ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest metr naprawionych eken. Powierzchrg ewentualnych uszczeldie
spekan siatkowych wokot poprzecznych lub poghych sgkan nawierzchni, uszczelnianych
metody pasmowi, pomierzon w m2, przelicza sidziehc ja przezsrednp szeroké¢ nominalnego
paska uszczelnienia metpgpasmowy rowng 0,07 metra i otrzymag dilugaé¢ (w metrach)
uszczelnionych ¢gknig¢ metod, pasmova.

8. odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00 ,yen&a ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefawg punktow 5 i 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

frezowanie uszkodzonych fragmentow nawierzchni,

poszerzenie sfan frezarl,

oczyszczenie gfan i usungcie sladéw i plam olejowych,

zagruntowanigcianek spkan gruntownikiem.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrici
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Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena uszczelnienia 1 megania nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow i spta na budow,

- wykonanie naprawy zgodnie z dokumemndgmjojektows, ST | ewentualnie zaleceniameimiera,
- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie spytti z placu budowy.

10. przepisy zwjzane

Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni

drogowych

2. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegwu Sktad, wymagania i

ocena zgodni

3. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczigany do mas

bitumicznych

4. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-00.03

Cienkie warstwy na zimno
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1. WSTEP

[.I. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotycxe wykonania i
odbioru robo6t zwjzanych z wykonaniem cienkiej warstwy z mieszanknenalno-emulsyjnej
typu mikrodywaniku ,na zimno”, uktadanej na zimneztbzagszczenia na istniggej nawierzchni
bitumiczne;j.

1.2.Zakres stosowania

Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargawkontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p-cie 1.1. wagu n/w drég i ulic powiatowych :

1. Droga gminna 195006Z Ostoja-Zbdjnicka(do gramumwsta Szczecin) orazdzniki
drogi Ostoja
1.3.Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejauj
- oczyszczenie podéa i wykonanie cienkiej warstwy na zimno dwuwarstveoww-wa
wyréwnawcza i w-wacieralna),
- badania kontrolne,

- obmiar i odbiér wykonanych robdét.

1.3.1. Zakres stosowania mieszanki mineralno-emulgej

Mieszanka mineralno-emulsyjna na zimno przeznaczmsa do wykonania cienkich
warstw wyréwnawczych g§cieralnych (w tym wypetnienia kolein) nawierzchmidg, jako zabieg
utrzymaniowy w celu poprawy jej cech, zwlaszczarstémici i szczelnéci. Nie stanowi ona
istothnego wzmocnienia nawierzchni. Warstwa mieskzankneralno-emulsyjnej przedia
zywotnas¢ istniepcej nawierzchni i poprawia jednorodidaekstury i estetykscieralnej warstwy
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralno-emulsyjna -jest spdzpna i ukiadana na zimno mieszank
kruszywa, wody, emulsji asfaltowe] i dodatkéw (cerpemulgator, itp.)

1.4.2. Podlee — element nawierzchni, na ktérym wykonywana jesnka warstwa z
mieszanki mineralno-emulsyjnej. Pogdéo powinno posiadaodpowiednd nasnose,
pochylenie oraz wyremontowane ubytki, wyboje onagkania i otwarte spoiny.

1.4.3. Rozpad mieszanki mineralno-emulsyjnej — skieeodwracalnego procesu, w czasie
ktérego zachodzi koalescencja emulsiji.

Koalescencja emulsjia¢zenie si kropelek asfaltu w wksze krople) jest faz
rozpoczynajca nieodwracalny proces rozpadu emulsji, zaclhoglzw obecnéci
kruszywa i prowadecy do catkowitego wydzielenia asfaltu z emulsji.

Po rozpadzie mieszanki mineralno-emuokgy
- nie jest mdiwe jej mieszanie,
- bibutka lekko dogmigta do nawierzchni nie plamiesi

1.4.4. Czas otwarcia do ruchu — czas od momertttenta warstwy mieszanki mineralno-
emulsyjnej do momentu poddania jej dziataniu rudhagowego.
35



1.4.5. Czas rozpadu mieszanki mineralno-emulsyjpejwymieszaniu jej skladnikow) czas
uptywajpcy od momentu uleenia jej na podlu do momentu zakwmzenia jej
rozpadu.

1.4.6. Pozostate okikenia podstawowe

Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00.00. ,Wynaamga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycre materiatow.
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania s
przedstawione w p-kcie 2 ST-00.00 ,Wymagania ogblne

Wszystkie stosowane do robo6t materiaty winny posiad deklaracje lub certyfikat
zgodnaici z Polslg Norma (dla materiatow, dla ktorych nie ustanowiono Polslej Normy -
deklaracje lub certyfikat zgodnosci z Aprobata Techniczrp wydana przez Instytut
Badawczy Drog i Mostow w Warszawie).

2.2. Emulsja asfaltowa

Do wytwarzania mieszanki mineralno-emulsyjnej preezonej na cienkie warstwy
wytwarzane i wbudowywane na zimno, nalestosowé specjalne kationowe emulsje asfaltowe
wolnorozpadowe klasy K3 60SS wg EmA-99.

Emulsja powinna odpowiadavymaganiom okrdonym w aprobacie techniczne;.

Tablica 1. Wymagania dla emulsji :

Lp., [Wiasciwosci Wymagania * |Metoda badania

1 Zawarta¢ asfaltu % |58-65 WT EmA-99

2. Pozostaté¢ na sicie 0,6mm <0,2 WT EmA-99

3. Lepkos¢ BTA O 4 s|<15 WT EmA-99

4 Indeks rozpad>120 WT EmA-99

5. Przyczepné& do kruszywa % |>85 WT EmA-99

6. Wiasciwosci odzyskanego lepiszcza :

a) - penetracja dmm |70-150 PN-C-04134:1984
b) - temp. m¢knienia PiK °C [=37 (PN-84/C-04134)
c) |- nawr6t spgzysty w 25°C % |>40 WT EmA-99

* dopuszcza si wymagania odbiegage od ST, wg indywidualnej Aprobaty
Technicznej IBDIM w Warszawie dla danej emulsji

Wybor i ocena przydatsoi emulsji asfaltowej do wytwarzania mieszanki nmaigo-
emulsyjnej i wykonania z niej warstwy nawierzchnowreslonych warunkach budowy spoczywa
na Wykonawcy, ktory ze wzgflu na specyfik tej technologii bezpwednio odpowiada za jaké
wykonanych robot.
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2.3.Dodatki specjalne - stabilizatory

Jako regulatory czasu rozpadu emulsjizme zastosowacement portlandzki klasy 32,5
lub 42,5 wedtug PN-B-19701, wodny roztwoér zmku powierzchniowo czynnego — emulgator.

2.4 \Woda

Jako wody zarobowej w mieszance mineralno-emulgyjnezna wy¢ wody pitnej
odpowiadajce] wymaganiom stawianym wodzie do produkcji betarguPN-B-32250:1988.

2.5.Kruszywo

W mieszance mineralno emulsyjnej stosuje &ruszywo ftamane odpowiadag
wymaganiom dla kruszywa klasy I, gatunku | lub 2 wgrmy PN-B-11112: 1996, przy
zaostrzonych parametragtieralngci zgodnie z tablig 2 niniejszej specyfikacii

Tablica 2 Wymagania klasowe dla kruszyw.

Lp. |Wiasciwosci Klasa |
1. |[Scieralng¢ w bebnie kulowympo petnej liczbi¢20 (35)
obrotow, ubytek masy nie wkszy niz, % (m/m
2. |Scieralng¢ w bebnie kulowym po 1/5 petn|{25
liczby obrotéw, w stosunku do ubytku masy|
petnej liczbie obrotéw, nie weej niz. % (m/m)

3. Mrozoodporné¢, ubytek masy niaviekszy niz,|2,0

%(m/m
4. |Wskanik piaskowy, wekszy ni %50
5. |Nashkkliwos¢ nie wicksza nk, %(m/m) : 1,5

() - wartasci dotycz wytacznie kruszywa granitowego

Uwagi:
a) kruszywa frakcji powyej 2 mm w mieszance stosowanej do warsfeigralnej, poddanej
bezpdrednio dziataniu pojazdéw, powinnobgdporne na polerowanie,
b) nie dopuszcza sistosowania kruszywa wapiennego,

2.6.Sktad mieszanki mineralno-emulsyjnej

Mieszanka mineralna musi bygaprojektowana tak, aby miataagia krzywa uziarnienia
w granicach okrdonych w tablicy 3. Gorny wymiar ziaren w mieszamomeralnej zaleny jest
od projektowanej grubgoi ukladanej warstwy. Do wyrdwhanalezy stosowéa mieszanki
mineralno-emulsyjne 0/8 mm . Do warstwgieralnej naley uzy¢ mieszank mineralm o
uziarnieniu 0/6, 0/8 mm (tablica 3).

W tablicy 3 podano wymagania dla uziarnienia miegzanineralno-emulsyjnej oraz
zawartaci lepiszcza.

Tablica 3. Wymagania uziarnienia mieszanki minesamulsyjnej, oraz zawaloi

lepiszcza.
Lp. Wiasciwosci Wymagania dla mieszanki | Metoda

0/6 | 0/8 badania
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1 Uziarnienie : zawarkg ziarer PN-C-
przechodzcych przez sito, % m/m 04501:1971
16,0 mm
11,2 mm 100
8,0 mm 100 85+100
6,3 mm 91-100 72+94
4,0 mm 70-95 50+80
2,0 mm 40-70 30+60
1.0 mm 25-50 20:45
0,075 mm 4-15 3+13
2 Zawartg¢ asfaltu wydzielonego PN-S-
emukji, % m/m w stosunku do ca 04001:1967
mieszanki mineralno-emulsyjnej: 5,5-8 5-7 p.3.6.1
lub
p.3.6.2

* jesli podstawowym zadaniem warstwy z mieszanki mimevamulsyjnej jest uszczelnienie
istniejacego porowatego i zytego podiga (istniepcej nawierzchni) dopuszcza ¢si
podwyzszenie zawarkei asfaltu w mieszance o 3% m/m.

Dopuszczalne odchylenia sktadu uzyskanego zib&datrolnych mieszanki mineralno-

emulsyjnej wbudowanej w nawierzckniod sktadu zaprojektowanego nie powinny przekracza
wartasci podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Dopuszczalne odchylenia mieszanki mineremulsyjnej od
zaprojektowanego sktadu

L.p. [Cecha Dopuszczalne odchylenie [%]
1 Zawarta¢ asfaltu 10,5
2 Zawarta¢ ziaren < 0,075 mm +3,0
3 Zawarta¢ ziaren 0,075 + 2,0 mm 5,0
4 Zawartag¢ ziaren > 2,0 mm gcznie z nadziarnem)  (£7,0
Tablica 5. Grub& warstw i orientacyjne jednostkowe zzgie mieszanki mineralno-
emulsyjnej
Rodzaj Grubas¢ warstwyllos¢ mieszanki prz|Grubas¢ warstwyllosé
mieszanki |[wyréwnawczej sredniej grubécilscieralnej wbudowanej
warstwy mieszanki
min. max. min. max.
0/8 mm 8 mm (20 mm |15:42 kg/nf 8mm |10 mm [18:20 kg/nf
3. SPRAET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgee spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogo6lne" pkt.3.

3.2. Wymagania sprztowe do wykonania cienkiej warstwy na zimno
Nalezy uzy¢ sprawny technicznie zestaw stz
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- maszyna — kombajn do wykonania mieszanek na zimmaszietaczem wyposanym w
uktad mieszalnikovglimakowych lub topatkowych,

- szczotka mechaniczna (zamiatarka),

- zestaw oznakowania robot.

3.2.1. Kombajn do wykonania mieszanek na zimno

Do wykonania cienkiej warstwy na zimno najteizy¢ kombajnu, w ktérym dozowanie
skiadnikéw w ustalonych proporcjach, z zasobnikéwatoréw (kruszywa, cementu,
wody, regulatorow chemicznych i emulsji) do miesded odbywa si w sposob
zautomatyzowany w jednymagu technologicznym.

Mieszalnik musi zapewtiuzyskanie jednorodnej mieszanki mineralno-emukgyjRo
otwarciu wylotu mieszalnika, mieszanka mineralnais®yjna musi by podawana w
spos6b cigly do uradzenia rozcielajacego.

Skrzynkowe urzdzenie rozcielajjce kombajnu do rozienia mieszanek na zimno
bezwzgédnie musi posiada system mieszalnikéwslimakowych lub topatkowych,
ktorych zadaniem jest przemieszczanie mieszankieralno-emulsyjnej w kierunku
poprzecznym i zapobieganie jej rozsegregowaniy Blaszyna powinna posiadla
regulowany stot rozkiadagy.

3.2.2. Szczotka mechaniczna

Szczotka sty do oczyszczania warstwy nawierzchni i usuwanianyeh ziaren
kruszywa przed uteeniem cienkiej warstwy na zimno i w razie koniecgnqo jej
wykonaniu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt.4.

4.2. Transport kruszyw

Kruszywo mana przewozi dowolnymi §$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnymateriatami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Transport emulsji powinien odbyivsic zgodnie z warunkami technicznymi EmA-99.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady dotyegce robot.
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST-00.00n\Afyania ogolne" pkt. 5.

5.2. Prace wsgpne
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Zamawiajcy w terminie ustalonym w dokumentach przetargowymtzekazuje, a
Wykonawca przejmuje plac budowy za pom@cotokotu.

5.3. Oznakowanie odcinka rob6t

Ze wzgkdu na specyfik rob6t przy wykonywaniu cienkiej warstwy mineralno-
emulsyjnej na zimno, Wykonawca w sposéb szczeg@hsy zobowizany do przestrzegania
postanowié@ zawartych w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.5a dotyczcych zasad
zachowania bezpiecastwa ruchu drogowego w czasie prowadzenia robékZpowinny by
odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodaawiane lub wymienione na nowe. Schemat
oznakowania robot Wykonawca uzgodni z organem afEaacym ruchem/uwzgdiniajacy
zastosowanie takich wdzen jak :

- znaki z pulsujcymi swiattami ostrzegawczymi na pojazdach wykamych roboty, pachotki

drogowe, tymczasowe bariery ochronne itp. oraz wpdzenie w razie potrzeby ruchu
wahadtowego za pomgcsygnalizatoréwswiatet lub za pomag pracownikéw sygnalistéw

odpowiednio przeszkolonych.

5.4. Przygotowanie podiea

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjnej Wideeuszkodzenia w
postaci ubytkéw i wybojow o gbokasci wiekszej nz 2 cm naley naprawé technilky remontéw
czastkowych. Przygotowane podi® pod zateona cienka warstw scieralmm na zimno z
mieszanki mineralno-emulsyjnej musi zapewniaystarczajca jakos¢ techniczia. Powinno by
wyprofilowane, rowne i bez kolein. Powierzchnia foieh powinna by czysta. Oczyszczenie
powierzchni z pytu i kurzu, zanieczyszézebcych oraz lgnych ziaren kruszywa powinno
odbyw& sie¢ z uzyciem szczotki mechanicznej, a w razie koniegenprzeprowadzane na mokro.
Oczyszczenie powierzchni nale wykona bezpdrednio przed utzeniem cienkiej warstwy
scieralnej z mieszanki mineralno-emulsyjnej. Powtlrda jezdni mee by co najwyej
wilgotna. Naley natomiast usut wszelkie zastoiska wody i kate.

Rozwarte pgknigcia i otwarte spoiny robocze powinny doyuszczelnione (przez
uszczelnienie) podimych i poprzecznych gsgan nawierzchni bitumicznych.

Wszelkie uradzenia (wtazy, kratki, zasuwy) powinny dyabezpieczone (zastete lub
zaklejone téma ochronn) w celu zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem.

5.5.Warunki przystapienia do robot

Warstwy z mieszanek mineralno-emulsyjnych zme wykonyw& w okresie, gdy
temperatura otoczenia nie jestzsda od +10C przy czym temperatura powietrza wagui
ostatnich 24 godzinach nie u® by nizsza ni +5° C. Temperatura nawierzchni musicby
wyzsza ni +5° C przy tendencji wzrostu temperatury.sllezagraza niebezpieczestwo
przymrozkOw w cigu 24 godzin, prace nalg wstrzyma. Za optymalna naly uwazad
temperatug powietrza w granicach od + 15°C do +25°C, gomv sezonie letnim, lecz nie
pdézniej niz do kaica wrzdnia.

Nie dopuszcza sido przysipienia do robo6t podczas opaddw atmosferycznych.

5.6.Wytwarzanie mieszanki mineralno-emulsyjnej

Mieszanka mineralno-emulsyjna jest wytwarzana nejsau wbudowania w kombajnie
samobienym spetniaicym role wytworni i rozktadarki. Kruszywa o dobramyuziarnieniu
umieszcza giw zbiorniku maszyny. Kruszywo powinnodwilgotne §rednia wilgotnéc¢ 2%). Z
oddzielnych zbiornikbw system dozuy podaje w ustalonych proporcjach do mieszalnika
emulsg asfaltows, wodk, stabilizator i inne dodatki, gdzie zostajoktadnie wymieszane.
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5.7.Wbudowanie mieszanki mineralno-emulsyjnej

Do wbudowania mieszanki mineralno-emulsyjnej zme przysipi¢ po spetnieniu
warunkéw odpowiedniego przygotowania padtpwymaganego oznakowania i w sprzaggich
warunkach atmosferycznych.

Mieszanka mineralno-emulsyjna o odpowiedniej koteysgi, zalenej od grubéci
warstwy, z mieszalnika kombajnu przekazywana jesskkzyni rozktadarki, gdzie znajdupi¢
slimakowe lub topatkowe mieszaki zapewn@g jednorodn& i utatwiajgce rozkladanie
mieszanki.

Predkos¢ rozktadania wynosi-24 km/h i musi by zgodna z wydajnieia mieszalnika.
Przy uktadaniu warstwycieralnej, szerok& skrzyni roZcietacza powinna kiydostosowana do
szerokdci potowy jezdni / lub krotngci.

Podczas rozktadania mieszanka mineralno-emulsyjeapowinna ulegé segregacji.
Emulsja asfaltowa ulega rozpadowi wagu Kilku minut, ale catkowite sklejenie ziaren rgstje
po ok. 3640 minutach. Pekn stabilng¢ nowa warstwa osga po catkowitym odparowaniu
wody.

Warstwa z mieszanki mineralno-emulsyjnej nie wymaga;szczenia. Wyjczenie z
ruchu na czas uktadania warstwy nie powinnc lafuzsze ni | godzina. W przypadku
wykonywania dwoéch warstw, uenie gornej warstwy nm@ nasipi¢ po wyschngciu warstwy
dolnej i jej dogszczeniu przez ruch pojazdéw tj. po 2 do 5 dnidhzerve t¢ mozna skroat do
Kilku lub kilkunastu godzin w zammosci od grubdci warstwy oraz warunkéw atmosferycznych,
po zagszczeniu nawierzchni walcem ogumionym, wykagcupie mniej nt 5 jego przejazdow
jednymsladem. Naley przestrzegaprzesunicia poszczegoélnych @tz wzgkdem siebie.

Na drogach o wyrmym spadku poditnym naley ukiad& mieszank mineralno-
emulsyjra, w kierunku przeciwnym do spadku. Dopuszcza ®2 zag:szczanie walcem
ogumionym przed jej stwardnieniem.

W strefie skrzgowan, odcinkow lukéw poziomych, odcinkéw hamowania,oved jest
posypanie utbonej warstwy suchym piaskiem tamanym wédb0,5:1,0 kg/nf. Celowe jest te
czasowe ograniczenieguakosci ruchu pojazdéw po wykonanych warstwach do 40rkmd czas
1-3 dni (zalenie od warunkéw atmosferycznych).

Przed zniesieniem ograniczeniaggkosci konieczne jest uswtie luznych ziaren
kruszywa (aytego do posypywania) przyyciu szczotki mechanicznej.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.0g0lne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.6

6.2.Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przystawieniem do rob6t Wykonawca powiniekotat :
a) sprawdzenia stanu istnaggej nawierzchni tj.:

= rodzaj istniegcej nawierzchni,

= réwnas¢ i odksztatcenie profilu,

= kategore¢ drogi ze wzgtdu na nagzenie ruchu,

b) sprawdzenia jakiei dostarczonych materiatow tj.:

» badania kontrolne kruszywa - dotycgprawdzenia jego wdaiwosci zgodnie z
wymaganiami ST oraz oceny pod katem zgsédnae swiadectwem jakéci
wystawionym przez producenta,

= badania kontrolne emulsji - dotyczsprawdzenia jej wikaiwosci na zgodnéc z
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wymaganiami w tablicy |
c) sprawdzenia czasu rozpadu mieszanki mineralno-gmejs o skiadzie wg
recepty roboczej zayciem aktualnie stosowanych materiatow,

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie robot polegagja wizualnej ocenie :
a) czystaci istniepcej nawierzchni,
b) warunkdéw pogodowych, w tym nabiwosci wystypienia opadu w @gu najbliszych
godzin,
c) jednorodnéci wbudowanej mieszanki mineralno-emulsyjnej oraantkoli ilosci
wbudowanej mieszanki na jednostgowierzchni, co kade 30 ton lub co kKaly petny
zatadunek zasobnika.

W czasie ukiadania pobieragsio przygotowanych pojemnikow o poj. 850 | po 2
prébki mieszanki mineralno-emulsyjnej nazéda 30 ton wbudowanej mieszanki. Préb#o
jednego pojemnika pobieragsto najmniej z 3 miejsc. Masa probki powinna wyklasie mniej
niz 0,5 kg.

0.4. Badania przy odbiorze warstwy
Badania przy odbiorze warstwy obejragprawdzenie:

6.4.1. wyghdu zewnrtrznego - wygid zewrtrzny nawierzchni z mieszanki mineralno-
emulsyjnej po odparowaniu wody powinien wykazywastpujace cechy:

a) jednorodnéc¢ powierzchni:
po roztaeniu cienka warstwa powinna niievyglad jednolity, regularny, bez
niedoktadnéci (wylewki, strzpy), posiadé regularne rozmieszczenie grysu
wchodacego w sktad mieszanki i nie powinien wysbwa zaden wyptyw
lepiszcza,

b) struktug szczelm w dolnej czsci warstwy,

c) tekstue szorstly wytworzory z wystajcych ziaren kruszywa,

d) mocne osadzenie ziaren gryséw w warstwie,

e) szczelnie peaiczenie gsiednich pasow i poprzecznych stykow oraz szezeln
obroblke w obrbie uradzen obcych.

6.4.2. rownéci (warstwyscieralnej) -rowné¢ nawierzchni przeprowadzagsza pomog taty
pomiarowej co najmniej w dwdch losowo wybranych jsgach na hektometr @eli
jest to przez Zamawigtego wymagane) przy czymebbkas¢ nierowngci nie mae
by¢ wicksza ni w pierwotnej nawierzchni (podia).

6.4.3. szorstkei (tekstury) warstwycieralnej - w przypadkach atpliwych mazna wykong
pomiar przy ayciu przyczepki z blokowanym kotem (po co najmnl€ dniach od
wykonania warstwy),

6.5.4. uziarnienia i zawardoi asfaltu - kontrole uziarnienia i zawagto asfaltu wykonuje si
na prébkach pobranych w czasie wbudowywania mesbdtrakcji jak dla mieszanek
mineralno bitumicznych na ggoro (przed badaniem prébkalezy wysuszy do statej
masy).

Odchytki w sktadzie mieszanki w poréwnaniu skiadwjpktowanego nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 4, a zawagtoposzczegolnych sktadnikow
powinna miéci¢ si¢ w granicach podanych w tablicy 3.

6.5.5. grubéci warstwy scieralnej - mierzy s na drodze w trakcie wykonywania tej
warstwy. Sredni wynik z pgciu pomiaréw w miejscu wskazanym przezzyniera
powinien by zgodny z zalgong grubdcia.
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(Sredni grubcé¢ warstwy wyréwnawczej mma oceni sig na podstawie il&ci
wbudowanej mieszanki mineralno-emulsyjnej i komyah pomiaréow grubiei.).

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.0g0lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00 ,Wgan& ogolne” pkt.8.

7.2. Obmiar rob6t

Jednostlk obmiarova wykonania cienkiej warstwyscieralnej ( z wyréwnaniem
istniejacej nawierzchni) z mieszanki mineralno-emulsyjmsitjl m.

8. ODBIOR ROBOT

8. 1.0g0dlIne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,Wyamga ogolne™ pkt.8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacsT i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toeji w p-cie 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- przygotowane podie w zakresie usugtia uszkodz& nawierzchni istniejcej (podtaa),
tj. ubytkow, wybojow, gknig¢ itp. (jezeli okresli to Zamawiajcy),
- oczyszczone podke (istniepca nawierzchnia) z fnych ziaren, castek, zanieczyszcae
obcych, pytéw oraz zastoisk wodnych i kaju

8.3.0dbidr ostateczny robot

Odbiér ostateczny robdét jest dokonywany po Zazeniu rob6t. Polega na ocenie
rzeczywistego wykonania robot (cienkich warstw maheo-emulsyjnych na zimno) w
odniesieniu do ich ileci, jakasci i wartosci. Nastpuje on po catkowitym zakwmzeniu robot |
pisemnym zgtoszeniu przez Wykonawgotowdaci do odbioru.

W okresie objtym gwarancy beda prowadzone przez Zamawiapgo przegidy
wykonanej cienkiej warstwy na zimno. Terminy przggiw ustala Zamawiagy, a Wykonawca
ma obowizek w nich uczestniczy Z przeprowadzonych oglzin zostan sporadzone notatki
stuzbowe, ktérych kopie otrzyma Wykonawcazdk zostal stwierdzone wady ufmnej cienkiej
warstwy, Wykonawca jest zobogziany do niezwiocznego ich usgaia przez wykonanie
poprawek i uzupetnienie.

W przypadku nieobecsoi Wykonawcy w przegldzie zostanie on powiadomiony przez
Zamawiajcego 0 jego wynikach i w razie potrzeby wezwany udwunecia wad w terminie
ustalonym przez Zamawtgjego.

Prace te wykonane zostaprzez Wykonawe we wtasnym zakresie i na wiasny koszt.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny jest dokonywany po zaézeniu okresu gwarancyjnego dla
wykonanych robét na podstawie szczegotowe) ocergualnej dokonanej przez Agniera przy
udziale Wykonawcy.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0dlIne ustalenia dotycgce ptatndci robot
Ogolne ustalenia dotygze ptatnéci podano w ST-00,00 ,Wymagania ogolne" pkt.9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania cienkiej warstwy na zirabhejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatéw i sgta na budow,
- wykonanie warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjrjodnie z dokumentac]
projektowa, ST i ewentualnie zaleceniamizymiera,
- pomiary i badania laboratoryjne,
- odtransportowanie spgtl z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
l. PN-B-11112 :1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa&me do nawierzchni drogowych

2 PN-B-067714-42 . 1979 Kruszywo mineralne. Badar@znaczaniescieralngci w
bebnie Los Angeles

3 PN-C-04501: 1977 Analiza sitowa. Wytyczne aykwania.

PN-S-04001 : 1967 Metody badamas mineralni-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych.

PN-S-96025: 2000 Drogi samochodowe i lotnis&koWawierzchnie asfaltowe.

PN-8931-04: 1968 Drogi samochodowe. Pomiammsci nawierzchni planografem i
lata.
PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Wodabdtondw i zapraw.

PN-B-19701 : 1997 Cement. Cement powszechoegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci.

10.2. Inne dokumenty
1. Ogolne Specyfikacje Techniczne ST-00.0gM&gania Ogolne
2. Specyfikacje Techniczna ST-00.03 Cienkie warstwyinano (typu ,slurry seal”)

3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sted EmMA-99. Informacje,
instrukcje. Zeszyt 60. IBDiM, Warszawa, 1999.
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