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1. Czes¢ ogolna
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
dotyczacych budowy przytacza do miejsca wypoczynku w Warzymicach dz nr ewid. 117.
Gmina Kobylanka.

1.2 Zakres robot

Zakres robot obejmuje :
- utozenie kabla YKY 4x10 mm?2 — przytacze kablowe
- posadowienie szafki ztaczowej — u odbiorcy
Prace prowadzi¢ zgodnie z projektem.

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robét budowlanych

Wykonawca przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzic¢

wizje lokalng oraz:

- zapozna¢ si¢ z miejscami w ktorych beda wykonywane prace okres§lone w umowie
I zbadac ich dostepnosc,

- zapoznac si¢ z ogdlnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdlnosci z potozeniem
warunkami utrzymania sprzetu ect. Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt
powotywac si¢ na niedostateczng znajomos$¢ miejsca realizacji robot lub zty dostep do
pomieszczen 1 terenu budowy w celu zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot ,Wykonawca wyznaczy Kierownika Robot , Kierownik Robot
jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpisow w
dzienniku budowy Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za :

- bezpieczenstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najpdzniej w dniu przystgpienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne
kierownika Robot wraz z kopia uprawnien .

1.3.2 Zabezpieczenia os6b trzecich

Wykonawca musi zadba¢ ,aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia
interesOw osob trzecich.

1.3.3 Ochrona srodowiska

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisoOw ,rozporzadzen i ustaw
zwigzanych z ochrong srodowiska .
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1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz
wykonanie wszelkich niezb¢dnych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi . Ponadto Wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowac
do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika
Budowy zwigzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy .

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami
sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych technicznych
odpowiadajagcych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych obowigzujgcych

w okresie trwania umowy w tym w szczego6lnosci Polskich Norm.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wlasnych
potrzeb oraz zapewnia na wiasny koszt wszelkie srodki majace na celu prawidtowe i
pelne zabezpieczenia wykonywanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wszelkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatoéw ,sprzetu i
narzedzi musza by¢ sprawne ,posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania
wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materialy
przewozone tymi $srodkami transportu powinny gwarantowac przew6z bez uszkodzen
1 z zachowaniem warunkoéw bezpieczenstwa pracy .

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie objetym przedmiotem zamowienia

CPV 45231400-9- Roboty budowlane z zakresie budowy linii energetycznych

1.5 Okreslenia podstawowe

Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisdéw ,norm
I instrukcji

1.6 Wymagania ogdlne dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa , specyfikacja, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego , zgodnie
z art. 22 ,23 i 28 ustawy Prawo Budowlane .
Podczas realizacji robot obj¢tych zakresem inwestycji nalezy przestrzegaé przepisow BHP
A szczegdtowy plan BIOZ opracowuje wyznaczony kierownik budowy ktory okresli
oznakowanie miejsca robot , przeszkoli pracownikéw 1 okresli sposob postgpowania
w przypadku zagrozen .
Roboty moga by¢ wykonywane tylko przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia.



2. Materialy
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Stosowane materialy 1 urzagdzenia musza by¢ nowe, dobrej jakos$ci , o parametrach
dostosowanych do czynnikéw zewngtrznych , na ktoérych dziatanie moga by¢ wystawione,
a takze odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidtowego wykonania powierzonych
rob6t oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji .
Stosowane materiaty i urzgdzenia musza posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty dostosowujace do stosowania w budownictwie.
Materiaty podstawowe ktore nalezy stosowac do realizacji robot :
- kable typu YKY 4 x 10 mm 2 06/1kV
- uziom pretowy , ptaskownik drut Fe/Zn 30x4 lub drut Fe/Zn $r 6 mm
- rury ostonowe PCV np. AROT 80, lub DVK 75,

2.2. Materialy stosowane przy ukladaniu kabli

- Piasek
Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinien by¢ co najmniej gatunku ,,3”
Odpowiadajacy BN-867/6774-04

- folia
Folia stuzaca do oznakowania trasy kabli powinna by¢ folig kalandrowa z uplastycznionego
PCV o grubosci od 03-0,6 mm , gatunku I, odpowiadajaca wymaganiom BN-68/6353-03.
Kolor foli — niebieski

2.3. Elementy gotowe

- Przepusty kablowe — powinny by¢ wykonane z materiatdw niepalnych , z tworzyw
sztucznych ,wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku
elektrycznego. Rury uzywane do wykonywania przepustow powinny by¢ dostatecznie
wytrzymale na dziatajace na nie obcigzenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gtadkie
umozliwiajgc przesuwanie kabli. Zaleca si¢ stosowanie rur z polietylenu typ AROT DVK
o $rednicy wewn. nie mniejszej jak 1,5 $rednicy kabla. Rury na przepusty kablowe nalezy
przechowywac na utwardzonym placu w nienastonecznionym miejscu zabezpieczone przed
uszkodzeniem .

-kable i przewody — uzyte do wykonania powinny spetnia¢ wymagania norm .

Nalezy stosowac kable i przewody zgodnie z dokumentacjg projektowa

Bebny kablowe nalezy przechowywa¢ w miejscach zadaszonych ,zabezpieczonych przed
opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i mrozow.
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3. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca przyst¢pujac do wykonania zadania powinien wykaza¢ mozliwos¢ korzystania
z maszyn i sprz¢tu gwarantujacego wlasciwe wykonanie robot :

- zageszczarka wibracyjna

- minikoparka

- zespot pradotworczy 1-faz przewozny 3 kVA
- miot udarowy elektryczny

- szlifierki do ciecia betonu — stali

4. Transport
Wykonawca przystepujac do wykonania zadania powinien wykaza¢ mozliwo$¢ korzystania
Z nastepujacych srodkow transportu :
- samochod dostawczy do ok. 1,5 T
Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczeniem , uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczeg6lnych elementow .

5. Wykonanie robot

5.1 Roboty ziemne

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopow Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.
Metoda wykonywania robdt ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od giebokosci
wykopu , uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
Wykop rowu pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa , ST lub
wskazaniami kierownika robot . Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej
strony wykopu.
Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajacy stabilnos¢ gruntu.
W celu zabezpieczenia przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych , nalezy
powierzchnig terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odpltyw wody
poza teren przylegajacym do wykopu. Zasypanie wierzchniej warstwy kabla nalezy
wykona¢ gruntem z wykopu bez zanieczyszczen - odpadow .
Zasypywanie nalezy wykonywac¢ warstwami zaggszcza¢ ubijakami lub zageszczarka
wibracyjng. Wskaznik zageszczania gruntu powinien wynosi¢ 0,95 w.g BN-77/8931-12.
Zaggszczanie nalezy wykonywac¢ w taki sposob aby nie uszkodzi¢ kabli .

5.2 Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne .
Uktadanie kabli powinno by¢ zgodne z normg N SEP E-004 oraz PN -76/E-05125.
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Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie
,skrecanie ,rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna
by¢ nizsza niz 0 st C. Promien zgigcia powinien by¢ mozliwie duzy nie mniejszy
niz 20-krotno$¢ srednicy zewnetrznej Kabli lub podanego w instrukcji wytworcy .
Bezposrednio w gruncie kable na napiecie 1 kV nalezy uktada¢ na glebokosci 0,7 m

na warstwie piasku o gr. 10 cm z przykryciem rowniez 10 cm warstwg piasku , a nastepnie
warstwa gruntu rodzimego o grubos$ci co najmniej 15 cm.
Jako ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi wzdhuz catej trasy co najmnie;j

25 cm nad kablem ,nalezy uktada¢ foli¢ szerokosci takiej , aby krawedzie folii siggaty,
CO najmniej poza skrajni¢ zewnetrzng kabli o szer. foli min. 20 cm
Stosowac¢ niebieski kolor foli dla kabli do 1 kV.
Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub drogami, kabel nalezy
uktada¢ w przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed
przedostaniem si¢ do ich wnetrza wody i przed ich zamuleniem .W miejscach
skrzyzowan kabli z istniejagcymi drogami o nawierzchni twardej zaleca si¢ wykonanie
przepustow kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujac po jednym przepuscie
rezerwowym na kazdym skrzyzowaniu. Kabel ulozony w ziemi na catej swej dlugosci
powinien posiada¢ oznaczniki indentyfikacyjne. Zaleca si¢ przy wprowadzaniu kabli
do przepustow kablowych , muf kablowych pozostawienie okoto dwumetrowych
zapasOw eksploatacyjnych kabla. Przepusty powinny wychodzi¢ ok. 0,5 m poza
obreb drogi z obu stron.

Wykopy nalezy prowadzi¢ ostroznie szczegolnie w miejscach wystepowania

linii kablowych N.N. i telefonicznych oznaczonych na mapie oraz kabli
nieoznaczonych na podktadzie geodezyjnym jezeli takie wystepuja .

Szczegotowe zasady prowadzenia kabli w poblizu innych instalacji podziemnych oraz
budowli przedstawia rys. E 1 projektu .
W rejonie pochylosci terenu nalezy wykona¢ podsypke wyréwnujaca w miejscach osadzania
stupoéw linii napowietrznej oraz latarn ulicznych .

5.6 Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Zgodnie z obowigzujgcymi normami PN-IEC6036-4 i PN-IEC60364-4-47 ochrona

od porazen pradem elektrycznym bedzie realizowana za pomoca samoczynnego
Wylgczania zasilania. Sie¢ odbiorcza pracuje w uktadzie TN-C-S z przewodem
ochronnym PE i neutralnym N .

Rozdziat przewodu PEN na PE i N w szafce przylaczeniowej .

Pkt PEN w szafce przylaczeniowej nalezy uziemic poprzez uziom pretowy

idrut Fe/Zn 8 mm 2 po usadowieniu do gruntu na projektowanej lokalizacji .
Oporno$¢ uziomu nie moze przekraczac 10 (). Po wykonaniu robot elektrycznych nalezy
wykona¢ pomiary elektryczne.

6. Kontrola jakosci
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6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Podczas trwania robot Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco kontrolowat jako$¢ robot.
Kontrole beda dotyczyty zgodno$ci z wymogami norm, certyfikatow , wytycznymi
wykonania i odbioru robdt oraz dokumentacji techniczne;j .

Zanim instalacje elektryczne zostang przekazane do odbioru powinny by¢ poddane
badaniom i prébom okreslonym w normach .

Proby i pomiary wykonane w czasie budowy powinny obejmowac : pomiar rezystancji
izolacji , pomiar biegunowosci i cigglosci potaczen , skutecznos$¢ ochrony
przeciwporazeniowej , opornosci uziemien . Wykonawca musi zapewni¢ niezbedne
przyrzady pomiarowe do wykonania prob. Na poszczegdlnych etapach

robot Wykonawca musi przeprowadzi¢ niezbedne proby i pomiary dla kolejnych
fragmentow instalacji elektrycznej. Wykonanie tych czynnosci powinno by¢
odnotowane w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji ,ale podaniem napigcia
Wykonawca musi dokona¢ ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci

I zgodnosci instalacji z projektem , wlasciwego doboru i montazu urzadzen oraz braku
widocznych uszkodzen .Czynnosci te powinny zosta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

6.2 Wykopy pod kable

Lokalizacja ,wymiary i zabezpieczenia $cian wykopu powinno by¢ zgodne z ST.
Po zasypaniu kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu oraz sprawdzi¢
Sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu .

6.3 Linie kablowe

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢
nastepujace pomiary :
- glebokosci zakopania kabla
- glebokosci podsypki piaskowej nad i1 pod kablem-

- odlegtosci folii ochronnej od kabla

- rezystancji izolacji 1 ciggto$ci zyl kabla,

- skutecznos$¢ ochrony przeciwporazeniowe;j
- pomiar opornosci izolacji

7.Obmiar robét
Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonywanych robot oraz
podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych materiatow . Obmiar obejmuje prace objete
umow3 oraz ewentualne dodatkowe roboty nieprzewidziane , ktorych konieczno$¢
wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot pomiedzy Wykonawcg a
Inwestorem .
Jednostkg obmiaru jest :
a) dlakabli -1m.
b) ilosci - szt



8. Odbior robot

Przyjecie robot nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art.54-56 Prawa
Budowlanego . Przyjecie robot maze nastapic tylko w przypadku pozytywnego
wyniku przeprowadzonych prob i pomiardéw , jak rowniez wykonania prac zgodnie
z dokumentacja wykonawcza , a takze z obowigzujgcymi normami oraz przepisami .

8.1 Kontrola zgodnos$ci wykonania prac

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawcza wraz z wymaganymi
badaniami i pomiarami .

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac :

- kompletng dokumentacje powykonawcza techniczng , sktadajaca si¢ z poszczegdlnych

dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzenie zmian w 2-uch

egzemplarzach,

- protokoty , badania i pomiary w 3 egz.

- instrukcja funkcjonowania ,obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji sieci
elektrycznej i urzadzen w 2 egz.

- geodezyjna dokumentacj¢ powykonawczg .

8.2 Rozliczenie robot

Podstawg ptatnosci stanowi komplet protokotéw odbioru wykonanych roboét i pomiarow
powykonawczych.

9. Przepisy zwiagzane

Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujagcymi przepisami prawa
1 Polskimi Normami a w szczegdInosci :

- ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. Prawo Budowlane ( dz.U z 1994 r. Nr 89 , RKR poz.414 z
poOzniejszymi zmianami),
- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych , jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie . ( Dz.U. z 2002 r.
Nr 75 poz.690 ),
Innymi przepisami i uwarunkowaniami :
- Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych,
- przepisy Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych,
-warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot elektrycznych
Polskimi Normami w tym :
- PN-IEC 60364-4-41:2007 ,,Instalacje elektryczne niskiego napigcia Czg$¢ 4-41 :
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa .ochrona przeciwporazeniowa( org)”.
- PN-IEC 60364-4-42-1999 instalacje elektr. i obiektach budowlanych
- PN- IEC 60364-4-47-2001 $rodki ochrony przed porazeniem pragdem
elektrycznym .
- PN-76/E-02032 Oswietlenie drog publicznych
- PN- IEC 60364-5-52-2002 dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego
- SEP N SEP-E-004 ,, Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
Projektowanie i budowa” wydana przez Centralny Osrodek Szkolenia i



Wydawnictw SEP
- Inne przepisy sanitarne ,BHP 1 ochrony przeciwpozarowe;.

10. Parametry sieci :

Instalacja elektryczna ma zapewnia¢ realizacje podstawowych wymagan eksploatacyjnych
dla o$wietlenia ulicznego w ramach mocy zamowionej przez Inwestora .

Projektowane obcigzenie nominale instalacji elektrycznej wynosi :
6,kW/230/400V,50 Hz ,

uktad sieci TNC.

Do pomiaru i rozliczania energii elektrycznej projektowanej linii kablowej
stuzy¢ bedzie projektowany uktad pomiarowy w szafce ZKP

11.Uzgodnienia

Wykonawca uzgodni terminy i zakres prac do wylaczenia energii elektryczne;j
dla wykonania wiaczeniu nowej instalacji z ENEA Operator S.A. Szczecin.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczne i terminowe
wykonanie prac wg umowy z inwestorem .

Inwestor po zapoznaniu si¢ z umow3g przygotowang przez Operatora

Sieci elektroenergetycznej ENEA Operator S.A. przyjmie warunki

zwigzane z realizacjg inwestycji.



