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1. Wstep

1.1 Podstawa opracowania specyfikacji

Specyfikacje Techniczng opracowano na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia

2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru roboét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi cze$¢ dokumentéw przetargowych i umownych. Nalezy jg
stosowac w trakcie przygotowania oferty oraz w czasie wykonywania robot.

1.3 Zawartos¢ specyfikacji

Niniejsza Specyfikacja Techniczna zawiera zbiér wymagan niezbednych do okreslenia standardu
i jakosci wykonania robot w zakresie sposobu ich wykonania, wiasciwosci wyrobéw budowlanych oraz
oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robat.

2. Czesc ogolna

2.1 Nazwa zaméwienia
Wewnetrzne Instalacje bezpieczenstwa, w budynku handlowym przebudowywanym na swietlice
wiejska w Kurowie.
2.2  Przedmiot i zakres robot budowlanych
Roboty budowlane obejmujg nastepujacy zakres instalacyjny:
e instalacja sygnalizacji wlamania i napadu (SWiN i KD).

2.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych

2.3.1 Prace towarzyszace

Do prac towarzyszgcych naleze¢ bedzie wykonanie dokumentacji powykonawczej, sformutowanie na
pismie powykonawczych zalecen konserwacyjno-eksploatacyjnych oraz przeszkolenie personelu.
2.3.2 Roboty tymczasowe i przejSciowe

Nie wystepuja.



2.4 Informacje o terenie budowy

2.4.1 Organizacja robét

Obiekt, w ktérym prowadzone bedg roboty jest budynkiem o jednej kondygnacji naziemnej. Pracami
zostang objete pomieszczenia w catym budynku.
Prace instalacyjne prowadzone bedg podczas przebudowy i modernizacji obiektu.

2.4.2 Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich

Nie zachodzi konieczno$¢ zabezpieczenia interesow oséb trzecich.

2.4.3 Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie prowadzenia robét Wykonawca zobowigzany jest unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla oséb,
wynikajacych z hatasu i zanieczyszczenia pytami oraz podejmowac wszelkie srodki ostroznosci

i zabezpieczenia przed mozliwoscig powstania pozaru.

Materiaty z demontazu nalezy przekazaé na ztom, do utylizacji lub sktadowaé na wysypiskach do tego
przeznaczonych.

Nie dopuszcza sie uzycia wyrobow szkodliwych dla otoczenia.

2.4.4  Warunki bezpieczehstwa pracy

Przy wykonywaniu robot wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania aktualnie obowigzujgcych
przepisow w zakresie bezpieczehnstwa pracy — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
Kwalifikacje pracownikow Wykonawcy (o ile sg wymagane) powinny by¢ stwierdzone przez wtasciwa
komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

2.4.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Inwestor zobowigzany jest do nieodptatnego przeznaczenia Wykonawcy wydzielonego
pomieszczenia, ktdére moze petnic funkcje szatni, pokoju socjalnego oraz podrecznego magazynu
materiatdw i narzedzi. Pomieszczenie ma zosta¢ przekazane Wykonawcy w chwili przekazania frontu
robot. Po zakonczeniu prac Wykonawca zobowigzany jest przekaza¢ pomieszczenie Inwestorowi

w stanie nie pogorszonym.

Ponadto Inwestor zobowigzany jest umozliwi¢ nieodptatnie Wykonawcy dostep do pomieszczen
sanitarnych, uje¢ wody, odbioréw energii elektrycznej, itp.

2.4.6 Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Wykonawca nie moze tarasowac¢ drég ewakuacyjnych ani utrudnia¢ komunikacji do budynku oraz
wewnatrz niego.

2.5 Nazwy i kody robét wedlug wspodlnego stownika zaméwien

W ramach grupy robét — ,roboty w zakresie instalacji budowlanych” przewiduje sie wykonanie robot:
e kategorii 31625300-6 — ,Alarmy antywtamaniowe”,
e kategorii 45317000-2 — ,Inne instalacje elektryczne”.

Ponadto, w zakresie ograniczonym do robét naprawczych, przewiduje sie wykonanie prac w ramach
grupy robot 454 — roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych”:

e klasy 4541 — tynkowanie

e kategorii 45442 — roboty malarskie

3.  Wiasciwosci wyrobow budowlanych oraz inne wymagania

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Stosowane materialy i urzgdzenia muszg byc¢ fabrycznie nowe i najlepszej jakosci, a takze dokfadnie
odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidtowego wykonania powierzonych robét oraz do
poprawnego funkcjonowania catej instalacji. Stosowane materiaty i urzgdzenia muszg posiadaé
wymagane deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie.



3.2 Instalacja systemow SWiN

W budynku nalezy zainstalowa¢ system sygnalizacji wtamania i napadu.
System wiamaniowy powinien objg¢ swym zasiegiem wszystkie pomieszczenia znajdujgce sie w
budynku wyznaczone przez uzytkownika, (obstuga ok. 30 linii dozorowych).
System nalezy wykona¢ jako scentralizowany.

Centrala systemu wtamaniowego znajdowac sie bedzie w pomieszczeniu gospodarczym nr 5.
Kompletna instalacja systemu powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem wykonawczym.

Centrala alarmowa SWiN

w
n
-

Mozliwos$¢ podtgczenia 63 urzadzen na magistrali BUS-1 i 64 urzgdzenia na BUS-2,
Mozliwos¢ utworzenia 2 stref gtéwnych lub 7 podstref,

24 teksty 40-znakowe dla grup czujek,

samoustawialne grupy czujek

programowalne wejscia i wyjscia,

255 tekstow 40-znakowych dla wejsé,

Mozliwosé pracy magistrali w petli dozorowe;j

Od 1 do 8 zewnetrznych urzgdzenh wigczajgcych system

Mozliwos¢ podtgczenia do 16 modutéw klawiatury

Mozliwos¢ ustanowienia do 16 kodoéw uzytkownika

Pamie¢ dla 22 000 zdarzeh

32 programowalne strefy czasowe

10 programowalnych przekserowan

Petna integracja z systemem SAP

Zintegrowane sterowniki dla sygnalizatorow optyczno-akustycznych

w
n
(N

Czujka ruchu PIR

Precyzyjna, kurtynowa optyka lustrzana ze stopniowang ostroscig obrazu
wielowigzkowa soczewka PIR

zasieg do15 m (dla pokrycia przestrzennego)
detekcja obszaru pod czujnikiem

optyka z jednolitg czutoscig wigzek

filtr Swiatta z lampy halogenowe;j
zabezpieczenie antysabotazowe obudowy
regulacja zliczania pulsow

regulacja zasiegu PIR

automatyczna kompensacja temperatury
szczelna optyka

podwdjny detektor PIR

w
N
w

Sygnalizatory

akustyczne,

optyczno — akustyczne,

wytrzymata na uszkodzenia obudowa,
zabezpieczenie antysabotazowe obudowy.

3.2.4 Okablowanie systemow

Okablowanie wykonane przewodami:
o UTP 4x2x0.5 podtynkowo lub w korytkach instalacji stabopradowych,

3.3 Przewody i kable

Kable powinny by¢ atestowane lub posiada¢ dokumenty rownowazne. Nalezy stosowac¢ kable
wytacznie o zytach miedzianych o przekrojach zyt co najmniej:
¢ dla instalacji SWiN (linie dozorowe) i systemu basenowego — 0,5mm, z wigzkami parowanymi,

o dla instalacji SWIN (magistrala RS485) — 0,5mm, z wigzkami parowanymi, oddzielnie
ekranowanymi,

e dla zasilania urzadzen instalacji SWiN — 1,5mm?



3.4  Odbior materiatléw i urzadzen na budowie

Materiaty i urzadzenia nalezy dostarczy¢ na plac budowy ze Swiadectwami jakosci, atestami i kartami
gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci

i zgodnos$ci z danymi technicznymi producenta. Po dostarczeniu materiatéw i urzgdzen nalezy
przeprowadzi¢ ogledziny ich stanu technicznego, by wychwyci¢ ewentualne uszkodzenia, ubytki i tym
podobne.

3.5 Transport i skladowanie materialéw i urzadzen

Wszystkie materiaty i urzadzenia nalezy tadowac, wytadowywaé, transportowaé, oraz sktadowac
w warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania jakosci oraz gwarancji materiatow
i urzgdzen.

4. Sprzet i maszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.
W szczegdlnosci przystepujac do wykonania instalacji wykonawca winien sie wykaza¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg jakos¢ robot:
o tester (skaner) okablowania miedzianego klasy odpowiedniej do zastosowanej kategorii
okablowania,

o testery czujnikéw dymu,
e komputer przenosny dla programowania systeméw sygnalizacyjnych,

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu ma gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotrzymanie terminu zawartego w umowie.
Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone
parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane
zgodnie z ich przeznaczeniem.

Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany

w dobrym stanie i w gotowosci do pracy. Ma byé zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Zabronione jest przekraczanie parametréw technicznych okreslonych
dla sprzetu w czasie jego pracy.

Sprzet uzywany na budowie nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

5.  Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtadciwosci przewozonych materiatow.

6. Wykonanie robot

6.1 Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie z Dokumentacjg projektowa,
Specyfikacjg Techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28
ustawy Prawo budowlane.

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca powinien zapoznac sie z obiektem, w ktérym bedag
prowadzone roboty. Odbidr frontu robdt ma zostaé dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych
stron i udokumentowany spisaniem protokotu.

6.2 Prowadzenie i trasowanie instalacji

Kable sygnatowe instalaciji teletechnicznych prowadzone beda:
e pomieszczeniach — w rurkach bruzdowanych pionowo i poziomo w Scianie,

Instalujgc oryrowanie nalezy we wtasciwych miejscach stosowac wszelkiego rodzaju ksztattki takie jak
katy, tuki, ztgczki i tym podobne.

Przy trasowaniu ciggéw instalacyjnych nalezy dgzyé do jak najmniejszej liczby skrzyzowan i zblizen z
ciggami instalacji elektroenergetycznych i z innymi instalacjami, takimi jak siecig wodociggowa

i kanalizacyjng, centralnego ogrzewania, kanatami wentylacyjnymi itp. Nalezy przestrzega¢ wymagan



co do minimalnych dopuszczalnych odlegtosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach instalaciji
teletechnicznych z innymi instalacjami.

6.3 Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji, powinny by¢
zamocowane do podtoza (Scian, stropow, itp.) w sposob trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne
i technologiczne oraz sam rodzaj instalaciji.

6.4 Wykonywanie bruzd

Szerokos$¢ bruzdy powinna by¢ rowna okoto dwdm Srednicom zewnetrznym uktadanej rurki. Przy
uktadaniu dwdch lub wiecej rurek w jednej bruzdzie szerokosé bruzdy powinna by¢ taka, aby odstepy
miedzy rurkami wynosity nie mniej niz 5 mm. Rurki nalezy uktada¢ jednowarstwowo.

Glebokos¢ bruzd w przypadku $cian o grubosci 25 cm nie powinna przekracza¢ 3 cm.

Zabrania sie wykonywania poziomych bruzd w $cianach z cegty o grubosci 6 cm. Bruzdy pionowe w
takich scianach nie moga by¢ giebsze niz na 1 cm. Wystajacg z bruzdy rurke nalezy zakry¢ tynkiem.
Jezeli nie ma mozliwosci wykonania w Scianie (lub na stropie) bruzdy, dopuszcza sie uktadanie
podtynkowe kabli bez ostony w postaci rurki.

Przebicia przez sciany nalezy wykonywac¢ w taki sposob, aby rurke mozna byto wyginaé tagodnymi
tukami.

6.5 Instalowanie rurek

Rurki w uprzednio wykonanych bruzdach nalezy mocowac¢ na odcinkach poziomych co maksymalnie
50 cm, a na odcinkach pionowych — co maksymalnie 80 cm.

tuki z rurek sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w
trakcie ich uktadania.

taczenie rurek nalezy wykonywac za pomocg ztgczek prostych naktadanych i ztgczek
kompensacyjnych. Dopuszcza sie tgczenie rurek za pomocg potgczen jednokielichowych.

Puszki powinny by¢ osadzone na takiej gtebokosci, aby ich krawedz po otynkowaniu Sciany byta
zrownana z tynkiem.

Przed zainstalowaniem rurki nalezy w puszce wycig¢ wymagang liczbe otworéw dostosowang do
Srednicy wprowadzanych rurek.

Koniec rurki powinien wchodzi¢ do srodka puszki na gteboko$é 5 mm.

6.6 Instalowanie korytek metalowych

Wsporniki korytek nalezy mocowac¢ do stropow — przez zakotwiczenie na kotkach metalowych
wstrzeliwanych lub na kotkach z tworzyw sztucznych.

Elementy korytek nalezy fgczy¢ ze sobg przez skrecanie srubami z podktadkami sprezynujgcymi, tak
aby zostata zachowana ciggto$¢ metaliczna potgczen.

6.7 Instalowanie drabinek kablowych

Drabinki nalezy instalowa¢ do uprzednio przygotowanych konstrukcji wsporczych.
Elementy drabinek nalezy tgczyé ze sobg przez skrecanie srubami z podktadkami sprezynujgcymi, tak
aby zostata zachowana ciggtos¢ metaliczna potgczen.

6.8 Instalowanie elementdow instalacji systemu SWiN

1. Przy montazu detektoréw nalezy przestrzega¢ m. in. prawidtowego rozmieszczenia detektoréw
w stosunku do chronionych obiektéw oraz przeszkdéd budowlano konstrukcyjnych, tak aby pole
detekcji nie zostato przestoniete.
Powierzchnie dozorowane, wzajemne odlegtosci detektoréw, odlegtosci od $cian oraz wysokosé
zawieszenia nalezy dobiera¢ wedtug instrukcji producenta.

2. Centrale alarmowg oraz podcentrale montowa¢ w pomieszczeniach, w miejscach trudnodostepnych
dla oséb postronnych, mozliwie wysoko pod sufitami lub nad sufitami podwieszanymi. W przypadku
instalacji podcentral powyzej sufitdw podwieszanych zapewni¢ fatwy dostep poprzez montaz klap
rewizyjnych o powierzchni dostosowanej do wymiaréw podcentral.

3. Zasilanie modutéw podtgczy¢ do wspdinego wydzielonego obwodu w rozdzielni zasilajgcej system
SWIN. Centrala powinna by¢ wyposazona w zasilacze i baterie akumulatoréw. Baterie akumulatoréw
nalezy dobra¢ w taki sposob, aby jej pojemnosé wystarczyta na 30-godzinng prace centrali w trakcie
dozorowania oraz na 15-minutowy alarm.



Montaz centrali alarmowej powinien odbywac sie zgodnie z wymogami instrukcji fabryczne;j.
Konsole szyfratorow nalezy instalowa¢ w miejscach widocznych i fatwo dostepnych na wysokosci 1,2 -
1,3 m od podtogi w bezposrednim sgsiedztwie obstugiwanych drzwi.

Wszystkie urzgdzenia montowaé¢ wg wytycznych producenta po uprzednim zapoznaniu sie

z odpowiednig dokumentacjg techniczno — ruchowa.

Wszelkie wytyczne projektu nalezy sprawdzi¢ i skorygowac¢ na placu budowy. Cato$¢ prac w fazie
wykonawstwa wykonac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami PN, BN, PBUE.

Po wykonaniu okablowania dokona¢ pomiardw rezystancji zyt oraz izolacji.

Wszelkie odstepstwa od dokumentacji wykonawczej wymagajg pisemnej zgody projektanta

Przepusty przez $ciany wykona¢ na wysokosci torow kablowych, przepusty po wprowadzeniu
okablowania uszczelni¢ systemowo do klasy odpornosci ogniowej nie mniejszej niz ta przegroda

6.9 Roboty naprawcze - tynkarskie i malarskie

Po zakonczeniu robét instalacyjnych nalezy naprawi¢ i uzupetnic tynki, wyczysci¢ zabrudzenia oraz
pomalowac sciany w miejscach uzupetnien. Tynki uzupetniajgce wykonac w Il kategorii z zaprawy
cementowo-wapiennej lub mieszanki tynkarskiej. Po naprawie tynku i pomalowaniu farbg emulsyjng
Sciany nie powinny posiada¢ sladéw wczesniejszych uszkodzen.

7. Badania i pomiary

Po zakoniczeniu prac instalacyjnych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wykonawca
wykonuje badania i pomiary. Pomiary nalezy przeprowadza¢ w obecnosci przedstawiciela Inwestora.
Z przeprowadzonych pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokoty.

7.1 Badania, pomiary oraz testy

Po wykonaniu instalacji nalezy wykonaé nastepujace pomiary:
e  pomiar rezystancji odcinkéw przewodoéw linii sygnatowych i zasilajgcych,

e  pomiary przerw i zwar¢ miedzy zytami,

Po uruchomieniu systeméw nalezy przeprowadzié¢ nastepujgce testy:

o  Detektory ruchu — 100% czujek zaktéci¢é podczas testu chodzonego — raport w postaci
wydrukow z drukarki systemowej lub wydruku rejestru zdarzen,

e  Czujniki kontaktronowe — 100% czujek zaktoci¢ podczas testu chodzonego — raport w
postaci wydrukéw z drukarki systemowej lub wydruku rejestru zdarzen,

e  Manipulatory — préby funkcjonalne 100% manipulatorow pod kgtem zazbrajania i rozbrajania
wybranych partycji - raport w postaci wydrukéw z drukarki systemowej lub wydruku rejestru
zdarzen,

e  Przeanalizowac raporty pod katem zgtaszania przez zaktécane czujki wtasciwych adresow
i opisOw linii dozorowych,

Wydruki z przeprowadzonych testow nalezy przekazaé Inwestorowi jako dokumenty odbiorowe.

8. Przedmiar i obmiar robot

Przedmiar robét, wedtug ktérego Wykonawca sporzadza kosztorys ofertowy opracowany na
podstawie projektu. Zaproponowana przez wykonawcow cena powinna obejmowacé réwniez
wyszczegolnione w ST roboty tymczasowe i towarzyszgce.

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robét oraz podaniu
rzeczywistych iloéci uzytych materiatéw. Obmiar robét obejmuje roboty objete umowag oraz ewentualne
roboty dodatkowe, ktérych koniecznos¢ wykonania uzgodniono w trakcie trwania roboét.

9. Odbiory robot budowlanych

9.1  Odbior koncowy

Przed przystgpieniem do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje dokumenty potrzebne do
oceny wykonanych robot.
Do odbioru koAcowego Wykonawca powinien przedtozyc:

¢ aktualng dokumentacje powykonawczg,



protokoty badan i pomiaréw,

oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji,
instrukcje eksploatacji dostarczonych urzgdzenh,

atesty, certyfikaty potwierdzajgce jako$¢ materiatéw,

certyfikat producenta okablowania, potwierdzajgcy zgodnos$¢ wykonanej instalacji
Z systemem.

Podczas odbioru korncowego komisja odbiorowa sprawdza zgodnos¢ wykonanych robét z umowa,
projektem specyfikacja, normami i przepisami oraz udokumentowanie jakosci wykonanych robot
odpowiednimi protokotami badan i pomiaréw, a takze aktualnos¢ i kompletnos¢ dokumentac;i
powykonawczej, protokoty odbioréw czesciowych i z usuniecia usterek, zaswiadczenia o jakosci
materiatow i urzadzen.

W szczegdlnosci odbiorowi podlega:

zgodnos¢ instalacji z Dokumentacjg projektowa,

zastosowanie materiatow i urzgdzen okreslonych w Dokumentacji projektowej lub ustalonych
miedzy Inwestorem, a Wykonawca,

wyniki pomiaréw okablowania miedzianego przeprowadzonych za pomocg odpowiedniego
testera,

wyniki pomiarow instalacji elektroenergetycznej,

poprawnos¢ wykonania prac, w szczegoélnosci spetnienie wymogow instalacyjnych dla
zastosowanej kategorii okablowania,

numeracja i oznakowanie elementow,

estetyka wykonania prac, w tym czystos¢ korytek instalowanych natynkowo, czystos¢ $cian
i naprawa ewentualnych uszkodzen.

sprawdzenie skrzyzowan i zblizeh z réznymi instalacjami wystepujgcymi w budynku.

Przyjecie rob6t moze nastgpic tylko w przypadku spetnienia wszystkich powyzszych warunkow.
Przekazanie instalacji do eksploatacji Inwestorowi nie zwalnia wykonawcy od usuniecia ewentualnych
wad i usterek stwierdzonych przy odbiorze koncowym i usterek zgtoszonych przez Inwestora

w okresie gwarancyjnym.

9.1.1

Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest do sporzgdzenia i przekazania Inwestorowi szczegétowej Dokumentac;i
powykonawczej zrealizowanych instalacji teletechnicznych wraz z wynikami pomiaréw dla kazdego
toru transmisyjnego. Dokumentacja powinna by¢ przekazana w terminie realizacji zamdwienia.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

9.2

kompletng Dokumentacje techniczng powykonawczg, sktadajaca sie z poszczegdlnych
dokumentow sktadowych uaktualnionych o wprowadzone zmiany,

protokéty, badania i pomiary,

instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji instalaciji
i urzadzen.

Normy dotyczace instalacji teletechnicznych

PN-E-08390/5:proj. Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania sygnalizatoréw,

PN-93/E-08390/11 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogdlne,

PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania srodowiskowe,

PN-93/E-08390/14 - Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Zasady stosowania

PN IC 839-2-7:1996 — Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania pasywnych czujek sttuczenia szyby,

PN-E-08390/22: - Systemy alarmowe. Wamaniowe systemy alarmowe. Ogdélne wymagania i
badania czujek.

PN-E-08390/23 - Systemy alarmowe. Wfamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania aktywnych czujek podczerwieni,



e PN-E-08390/24 - Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania ultradzwiekowych czujek Dopplera,

e PN-E-08390/25 - Systemy alarmowe. Wilamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania mikrofalowych czujek Dopplera,

e PN-E-08390/26 - Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania pasywnych czujek podczerwieni.

e PN-EN 501130-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania. Wymagania
ogodlne,

e PN-EN 501131-6:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wiamania. Zasilacze,

e PN-EN 501130-5:proj. Systemy Alarmowe. Préby Srodowiska.

e PN-EN 501131-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania. Wymagania
ogodlne,

e PN-EN 501130-4:proj. Systemy Alarmowe. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma dla
grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemoéw alarmowych,
pozarowych, wtamaniowych i osobistych,

e PN-EN 501136-1-1:proj. Systemy Alarmowe. Systemy i urzadzenia transmisji alarmu.
Wymagania ogodlne dotyczace systemow,

e PN-EN 501130-4:1995 Systemy Alarmowe. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma dla
grupy wyrobow. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzeh systeméw alarmowych,
pozarowych, wtamaniowych i osobistych.

e PN-IEC 60364 - ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

e PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania srodowiskowe,

o Karty katalogowe zastosowanych urzgdzen

9.3 Normy i przepisy dotyczace zasilania elektrycznego
e normy serii PN-IEC 60364

10. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci za wykonane roboty wynika z umowy miedzy Inwestorem, a Wykonawca.

Opracowat:
Rafat Wojcik
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